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KNR Systems:  Hydra-UW3 A ( ): IRB4400 Y ( ): MC2000II K ( ): KR 120 R2100 nano F

2,010 mm 1,955 mm 2,038 mm 2,100 mmӶ

6+1 6 6 6

120 kg 60 kg 50 kg 120 kgй

130 kg 1,040 kg 845 kg 963 kg( Ӆ)
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ᴶ 2023 2024(E) 2025(E) 2026(E) 2027(E)
(ҩ )

●

(POSCO Holdings)
¶ᴷ●֒ : 9ѕ ȕ¶ ֒ : 1,535ѕ
¶ : 2ѕ

( ᴷḭӽ )J
¶ᴷ● : 62ѕ ȕ¶ : 5,365ѕ
¶ : 4~6ѕ

( ᴷ )
¶ᴷ● : 58ѕ ȕ¶ : 2,400ѕ
¶ : 2ѕ

(POSCO DX)
¶ᴷ● : 8ѕ ȕ
¶ : 2ѕ

ҭ
(POSCO E&C)

¶᷊ : 5
¶᷊ : 3000

( ᴺ )
¶ᴷ● : 3~4֥
¶ : 1~2֥

( )
¶ᴷ● : 23ѕ ȕ¶ 440ѕ
¶ : 2ѕ

ᴶ
DSME

¶᷊ ROVUIO: 1,100 (2014 ḭ )

( ᴷ ת )J
¶᷊ ᴶ 130 site

¶ᴷ● : 62ѕ
¶ : 5,365ѕ
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