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[IR] KNR SYSTEMS 로봇 소개 시리즈 6편 - 원전로봇 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

여러분, 케이엔알시스템의 로봇 시리즈 여섯번째로 소개할 로봇은 발전분야에서 활약하는 

“원전로봇”입니다.  

불안정한 원자핵은 안정한 상태로 옮겨 가기 위해 스스로 붕괴하면서 방사선(알파, 베타, 전

자기파 등)을 방출하는데 원자력 발전소, 핵폐기물 보관서, 원전 해체 등의 환경에서 작업하

는 장치는 이러한 방사선에 의해 제어기 회로나, 전자부품, 기계부품의 기능고장, 열화 등의 

손상을 받게 됩니다. 

실제로 2011년 후쿠시마 원전 사고 당시 내부 탐사를 위해 로봇을 투입하였으나, 고농도의 

방사선에 노출되면서 작동한지 몇 초만에 멈추는 경우가 발생했습니다.  

케이엔알시스템의 원전 로봇 

케이엔알시스템의 유압액추에이터 및 컨트롤러(로봇시리즈 5편 참조) 등 로봇용 유압요소부

품들은 이미 고방사선환경에서 직접 사용하여 검증을 받았습니다. 이를 이용하여 한국원자

력연구원, 한국수력원자력 중앙연구원 등과 진행한 다수의 프로젝트를 통하여 내방사선 및 

제염이 용이한 로봇 기술을 확보해 왔습니다. 

특히 ①중수로 핵연료봉에서 직접 방사하는 최고 준위의 방사 물질에 적용 가능한 핵연료

봉수거로봇을 개발하여 월성원전 중수로에 적용하였습니다. 

이외에도 ②경수로 증기발생기 세관 검사로봇, 원자로 레이저 용접 보수로봇 등 방사선 환

경에 적용 가능한 로봇을 개발하여 적용하였습니다. 
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 <중수로 핵연료봉수거로봇(좌)과 중수로 연료관 검사로봇(우)> 

(사진출처: 케이엔알시스템) 

또한, 인명사고의 위험이 높은 원전 내 취수구 뻘 제거작업에서도 잠수부 투입을 통한 수중작업 

없이 취수구 내 굳은 뻘의 파쇄 및 흡입 작업을 할 수 있는 고하중의 수중 유압로봇팔(로봇시리

즈4편 참조)을 활용하여 ③원전취수구뻘제거 로봇을 개발하여 한빛발전소에 투입하여, 원자력 

발전소내 이물질 제거 및 위험지역에서의 작업 등을 수행하였습니다.  

한편, 유압로봇을 활용한 내방사능 로봇은 큰 힘이 필요한 원전해체 분야에서도 매우 유용합니

다. 

한국수력원자력과 두산중공업이 시행하고 있는 원자로 해체 기술확보 프로젝트에 케이엔알시스

템의 유압로봇팔 내방사능 모델이 사용되어 레이저 및 플라즈마 절단 시험을 수행하고 있습니

다. ④방사선으로 오염된 물속에서도 동작이 가능하고, 절단해 낸 100kg급의 구조체 덩어리를 

핵폐기 드럼에 담을 수 있는 상용화된 로봇은 현재 케이엔알시스템의 로봇이 유일합니다. 

 

 

 

 

 

 

<경수로 증기발생기 세관 검사로봇(좌) 원자로 플라즈마레이저원전해체로봇(우)> 

(사진출처: 케이엔알시스템) 

이렇게 케이엔알시스템의 로봇은 방사선이 방출되는 원전 분야에서 독보적인 로봇 기능을 수행

하고 있어 향후 원전 분야의 로봇화를 주도할 것으로 기대합니다. 

감사합니다. 

 

* 본 내용은 기업에 대한 이해 증진을 위한 목적으로, 투자 권유를 목적으로 한 것이 아닙니다. 

투자에 관한 결정은 투자자 본인에게 있으며, 회사는 투자에 관해 일체의 책임을 지지 않습니다. 
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