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고로작업로봇이란? 

여러분, 케이엔알시스템의 로봇 시리즈 두번째로 소개할 로봇은 “고로(용광로)작업로봇”입니다. 

어떤 로봇의 형상이 떠오르시나요?  

고로작업은 용광로에서 쇳물을 만들 때 자연스럽게 생기는 찌꺼기와 불순물을 제거하는 작업을 

말합니다. 이 불순물은 출구 주변에 달라붙어, 제때 제거하지 않으면 제조 공정에 문제가 발생

하거나 제품 품질을 저하시킬 수 있습니다. 하지만 용광로에서 이런 불순물을 제거하는 일은 쉽

지 않습니다.  

고로작업로봇이 필요한 이유 

용광로에서의 작업은 예상하시는 것처럼 매우 어렵습니다. 용광로의 온도가 약 1,500~1,700도

에 이르기 때문에, 보호구를 착용한 작업자라도 10분이상 지속해서 작업하기 힘들고, 실수가 발

생할 경우 심각한 산업재해로 이어질 수 있습니다. 이러한 이유 때문에 제철소에서는 작업자 안

전을 위한 다양한 제반시설을 운영하고 있습니다. 산업재해로부터 작업자를 보호해야 하기 때문

에 엄격한 작업 기준을 준수해야 하며, 이는 작업효율을 저하시키고 비용을 증가시키는 요인으

로 작용합니다. 

케이엔알시스템의 고로작업로봇 

케이엔알시스템은 이러한 문제를 '고로작업로봇’으로 해결했습니다. 케이엔알시스템의 유압제어 

기술과 내환경 기술을 결합하여 개발된 이 로봇은 작업자 없이도 24시간 작업을 수행할 수 있

으며, 추가적인 작업 편의 시설이 필요 없습니다. 무엇보다도 산업재해의 위험에서 자유롭죠. 위

험한 작업 환경에서도 활용할 수 있는 이 로봇은 로봇 기술의 진정한 가치를 보여준다고 생각합

니다. 

이러한 로봇을 제작하려면 몇 가지 기술적 문제를 해결해야 합니다. 

첫째, 로봇의 모든 부품은 고온에서도 안정적으로 작동할 수 있어야 합니다. 예를 들어, 협동로

봇의 모터는 보통 상온에서만 작동하는데, 고온에서도 작동할 수 있는 모터를 개발하려면 비용

이 많이 들게 됩니다. 

둘째, 고로 작업에는 높은 출력이 필요합니다. 유압엑추에이터는 전동엑추에이터보다 통상 단위 

중량당 10배의 힘을 냅니다. 전동액추에이터도 강력한 힘을 낼 수 있지만, 필요한 출력을 맞추

려면 로봇의 무게나 부피가 커져 작업 환경에 제약을 받게 됩니다 
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 셋째, 고로작업로봇은 비정형화된 작업장에서도 자유롭게 이동하며 작업할 수 있어야 합니다. 

이를 위해 작업장의 특성과 숙련된 작업자의 경험을 바탕으로 로봇을 최적화해야 하며, 이를 위

해서는 고객사와의 긴밀한 협력이 필수적입니다. 또한 케이엔알시스템은 기존 리모트컨트롤 방

식에서 더 발전된 자율주행 제어 방식으로 업그레이드하여 로봇의 유연성을 향상시켰습니다. 

 

케이엔알시스템 로봇기술은 ‘인간존엄’에서 출발하여, 단순한 양적인 성장보다 질적인 성장을 추

구합니다. 속도가 더딜 수는 있으나, 필요한 곳에 꼭 맞는 로봇을 개발하겠다는 일념으로 오늘

도 연구개발에 매진하고 있습니다. 

감사합니다. 
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