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[IR] KNR SYSTEMS 로봇 소개 시리즈 4편  

- 수중로봇을 위한 로봇팔 Hydra-UW3 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

여러분, 케이엔알시스템의 로봇 시리즈 네번째로 소개할 로봇은 얼마전 동해 시추이슈로 핫했던 

“수중로봇팔”입니다. 수중로봇팔은 어떤 로봇일까요? 

수중로봇팔이란? 

해외에서는 70년대부터 선박/해양 플랜트, 심해 케이블 매설 등 빛도 들어오지 않는 심해에서 

작업을 하기 위해서 인간을 대신하여 원격 무인 잠수정(Remotely Operated underwater 

Vehicle, ROV)을 사용하였습니다. 수중 환경에서의 작업을 위하여 무인잠수정에 방수/내압/부식 

등의 성능을 만족하는 로봇팔의 설치는 필수적입니다. 심해에서 작업하는 로봇 팔은 높은 수압

을 견디면서도 고하중의 힘을 필요로 하기 때문에 가반 하중이 낮은 모터 기반 로봇 팔은 그 한

계가 명확합니다. 특히 방수의 측면에서도 유압 기술이 독보적으로 우수하기 때문에 심해와 같

은 험지분야에서는 유압기반의 로봇이 절대적으로 유리할 수 밖에 없습니다.  

케이엔알시스템의 로봇팔은? 

케이엔알시스템의 수중로봇팔은 방수/방진/고수압 등 특수 환경에서 사용할 목적으로 국내에서  

최초로 개발된 로봇팔로, 심해 플랜트 건설, 해양선박, 심해작업 등 수중의 고수압환경 하에서 

고중량물을 핸들링해야 하는 분야 등에서 다양하게 적용할 수 있습니다.  

 
<7자유도 로봇팔> 

(사진출처: 케이엔알시스템) 
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케이엔알시스템 로봇팔의 차별성 

첫째 국내 유일의 필드 유압로봇팔이며, 세계 최고 수준의 해저 작업용 유압로봇팔입니다. 세계

적인 선두 기업인 영국 TechnipFMC Schilling Robotics사의 Titan4와 동급의 성능(가반하중 

120KG)을 가지고 있는 7자유도와 5자유도 로봇팔은 2,800m급 내압인증시험을 통과하였으며, 

포항과 베트남 영해 내 500m 심해 케이블 매설 현장에 적용한 이력을 가지고 있습니다. 

                        
<ROV에 장착된 로봇팔>                           <심해 케이블 작업 중인 로봇팔> 

(사진출처: 케이엔알시스템) 

둘째 수중작업 뿐만 아니라 다양한 험지 환경의 작업이 가능한 로봇팔입니다. 정밀성이 요구되

는 작업을 안정적이고 편리하게 운용할 수 있는 강점이 있어서, 해양건설, 원자력발전, 화력발

전, 해상풍력발전 또는 유해 지역의 작업 시스템으로 활용할 수 있습니다. 실제로 수중로봇팔을 

적용하여 원자력발전소용 로봇시스템의 개발이 이루어져 현장테스트를 완료하였습니다. 

케이엔알시스템 로봇팔의 비전 

케이엔알시스템은 2009년 최초 유압 로봇팔의 개발을 시작으로, 2012년 특수환경에 사용할 수 

있는 로봇팔을 개발하면서, 다양한 산업현장에서 적용할 수 있도록 꾸준히 성능을 향상시켜왔습

니다. 현재는 표준화된 플랫폼을 제공함으로써 극한 환경뿐만 아니라 일반 산업현장에서도 그 

성능을 발휘할 준비를 하고 있습니다. 

 

감사합니다. 

 

* 본 내용은 기업에 대한 이해 증진을 위한 목적으로, 투자 권유를 목적으로 한 것이 아닙니다. 

투자에 관한 결정은 투자자 본인에게 있으며, 회사는 투자에 관해 일체의 책임을 지지 않습니다. 
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